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บทคัดย่อ 
โครงการนี้เพื่อศึกษาการท างานของระบบไฟคนข้ามอัจฉริยะ มี

การประกอบติดตั้งและการเขียนโปรแกรมโดยใช้โปรแกรม Microcode 
Studio ในการเขียนโปรแกรมลงใน PIC16F777 เพื่อเป็นส่วนสั่งให้ระบบ
ไฟต่างๆได้ท างาน จนท าให้เกิดผลได้ดีที่สุดและมีลูกเล่นต่างๆมากมายมี
เสียงบอกทุกการท างาน โครงงานนี้จัดขึ้นมาเพื่อให้การจราจรบนท้องถนน
มีความปลอดภัยมากขึ้นและลดอุบัติเหตุในการข้ามถนนของประชาชน ถ้า
มีการท าเครื่องนี้ขึ้นมาก็จะท าให้มีความปลอดภัยและสามารถช่วยให้คน
พิการตาบอด สามารถข้ามได้อย่างปลอดภัยมากยิ่งขึ้นด้วยครับ 
 

1. บทน า 

1.1 ความเป็นมาและความส าคัญ 
บริษัท เจเนอเรชั่น ดิจิตอล เทคโนโลยี จ ากัด เป็น ผู้ผลิต 

จ าหน่าย ขาย อุปกรณ์จราจร ทุกชนิด ตามแบบมาตรฐานกรมทางหลวง 
กรมทางหลวงชนบท เทศบาล อบต. อบจ. หน่วยงานราชการ และ เอกชน 
บริษัทมีสินค้า และ ผลิตภัณฑ์ หลายแบบ โดยค านึงถึงประโยชน์ในการใช้
งานให้เกิดประโยชน์แก่ ผู้ใช้ถนน และตอบสนองความต้องการของลูกค้า
มากที่สุด การผลิตเน้นที่อายุการใช้งานของสินค้า คุณภาพของสินค้า การ
รับประกันสินค้า และการบริการหลังการขายที่รวดเร็วและประทับใจ  โดย
บริษัทตั้งอยู่ที่ 55/20 หมู่ 1 ถ.ธัญบุรี-วังน้อย ต.คลองเจ็ด อ.คลองหลวง จ.
ปทุมธานี 12120  ซึ่งเป็นโรงงานผลิตด้วย 
 

1.2 วัตถุประสงค์ 
 1. เรียนรู้การท างานในสถานการณ์จริง 

2. เรียนรู้การท างานร่วมกับผู้อื่นได ้
3. เรียนรู้การแก้ไขปัญหาในการท างาน 
4. เรียนรู้การบริหารงานให้มีประสิทธิภาพ 
5. สามารถน าความรู้จากห้องเรียนมาประยุกต์ ใช้ในงานที่
ปฏิบัติได้ 

 
   

 
1.3 ลักษณะงานของการฝึก 

ในการฝึกงานจะแบ่งงานที่ต้องประจ ากันโดยมี2แผนก
ระยะเวลาการฝึกงานทั้งหมด 87วัน แบ่งเป็นฝ่ายผลิต กับฝ่าย
ประกอบท าหน้าที่  โดยในแต่ละฝ่ายผลิตและฝ่ายประกอบจะมี
ระยะเวลาในการปฏิบัติงาน ฝ่ายละ29 วัน หลังจากนั้นจะเริ่มเข้าสู่การ
ท าโปรเจคของที่ฝึกงาน หัวข้อโปรเจคจะขึ้นอยุ่ดุลพินิจของผู้
ควบคุมดูแลการฝึกงาน 29วันหลังจะเริ่มท าโปรเจค  

รูปแบบงานของฝ่ายผลิตเช่น การบัดกรีแผงวงจร แผง
หลอด การต่อสายไฟ เพื่อที่จะน าสินค้าไปสู่ขั้นตอนการประกอบ  

รูปแบบงานของฝ่ายประกอบ ประกอบโคมไฟจราจร ยึด
ป้ายจราจร ต่างๆ แพ็คของส่ง ออกไปส่งของตามที่ต่างๆ 
 

1.4 ผู้ควบคุมดูแลการฝึกงาน 
 นายชญานนท์ มินเสน ต าแหน่ง ผู้จัดการฝ่ายวิจัยและ
พัฒนา 

 
1.5 ช่วงเวลาในการฝึกงาน  

ตั้งแต่ 05 มิถนายน 2560  ถึง 29 กันยายน 2560  
ท างานวันจันทร์ – วันศุกร ์เข้าท างาน  8.30 น. เลิกงาน 18.00 น.  
 

1.6 ประโยชน์ที่ได้รับ 
1. มีความเข้าใจในการท างานมากยิง่ขึ้น 
2. ได้เรียนรู้กระบวนการผลิต การปฏิบัติงานในองค์กร 
3. สามารถน่ากับทฤษฏีที่ศึกษามา น ามาใช้งานจริง 
4. ได้เรียนรู้การอยู่ร่วมกันในสังคม 
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2. เอกสารและทฤษฎีที่เกี่ยวข้อง 
2.1 งานที่ได้รับมอบหมาย 
 งานฝ่ายประกอบ 
- การ ขัด ตัด พ่นสี พลาสวูด 
- การยึดหม้อแปลงค านวณหม้อแปลงที่ต้องใช้ในแต่ละงาน 
- การต่อสายหม้อแปลง พันสายด้วยเทปพันสายไฟ 
- การใช้สว่านเจาะกล่องเอนกประสงค์ +พ่นสีกล่อง 
- การแพ็คของ โดยใช้กล่องกระดาษที่มีขนาดกล่องตามขนาดของงาน 
- การต่อสายแผงโซล่าเซลล์ ค านวณแผงโซล่าเซลล์ที่จะต้องใช้ 
- การะยึดกระบังลมโดยใช้ ซิลิโคนสีต่างๆ 
- การติดสติ๊กเกอร์บนโคมไฟจราจร ในรูปแบบต่างๆ 
- การใช้แบตเตอรี่กับโคมโซล่าเซลล์ 
- การพ่นสีโดยใช้เครื่องพ่นสี 
- การขัดกระดาษทรายโดยใช้เครื่องขัด 
- การใช้เครื่อง CNC ตัดชิน้งาน 
- การท าตู้ควบคุมไฟจราจร 
 งานฝ่ายผลิต 
- การใส่หลอดไฟ LED บนแผง  
- การตัดขาหลอด 
- การบัดกรีขาหลอด 
- การต่อสายไฟจากแผงหลอด 
- การต่ออุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ต่างๆ 
- ท าความสะอาดแผงวงจร 
- ใส่อุปกรณ์ที่ฝาหลัง (ขึ้นอยู่กับแบบของงานแต่ละชนิด) 
- การยึดเลนส์กับฝาหลังของโคมแต่ละส ี
โครงงานที่ได้รับมอบหมาย 
  ได้รับมอบให้ท ามินิโปรเจค 
  - ควบคุมและประกอบตู้ควบคุมไฟจราจร 
  - ศึกษาและออกแบบตัวชิ้นงานโคมไฟอัจฉริยะ 
2.2 ทฤษฐีที่เก่ียวข้อง 
2.2.1 PIC 

PIC.คือ.microcontroller อีกตระกูลหนึ่ง ย่อมาจากค าว่า
Peripheral InterfaceController ซึ่ง concept ของเจ้า 
microcontroller ตระกูลนี้ก็คือ พยายามรวมเอาทุกอย่างเอาไว้ในตัวของ
มันไม่ว่าจะเป็น PROGRAM MEMROY, RAM, EEPROM, SERIAL, I2C, 
PWM, A/D ฯลฯ โดยไม่จ าเป็นต้องต่ออุปกรณ์เสริมจากภายนอก ในตัว
ของ PIC จะมีฟังก์ชันที่ใช้ในการประมวลผล รวมทั้งหน่วยความจ า ซึ่งท า
ให้มันเหมือนกัน CPU ตัวนึงเลยทีเดียว 
  

 

2.2.2 PIR Motion Sensor 
 อุปกรณ์ Sensor ชนิดหนึ่งที่ใช้ตรวจจับคลื่นรังสี Infrared 
ที่แพร่จาก มนุษย์ หรือ สัตว์ ที่มีการเคลื่อนไหว ท าให้มีการน าเอา PIR 
มาประยุคใช้งานกันเป็นอย่างมากใช้เพื่อตรวจจับการเคลื่อนไหวของ
สิ่งมีชีวิต หรือ ตรวจจับการบุกรุกในงานรักษาความปลอดภัย    

 
 

2.2.3 DFPlayer Mini 
 
สเปค 
- อัตราการสุ่มตัวอย่างที่สนับสนุน (kHz): 8 / 11.025 / 12/16 / 
22.05 / 24/32 / 44.1 / 48 
- เอาท์พุท DAC 24 บิต, สนับสนุนช่วง 90dB แบบไดนามิก, SNR 
สนับสนุน 85dB 
- รองรับไฟล์ FAT16, FAT32 รองรับสูงสุด 32G ของ TF card 
รองรับดิสก์ 32G ของ U, 64MB      byte NORFLASH 
- ความหลากหลายของโหมดการควบคุม, I / O โหมดการควบคุม, 
โหมดอนุกรม, โหมดการควบคุม ปุ่ม AD 
- โฆษณาฟังก์ชั่นรอฟังเพลงสามารถระงับได้ เมื่อโฆษณาสิ้นสุดลงใน
เพลงจะเล่นต่อไป 
- ข้อมูลเสียงเรียงตามโฟลเดอร์สนับสนุนได้ถึง 100 โฟลเดอร์โฟลเดอร์
ทุกโฟลเดอร์สามารถรองรับได้ถึง 255 เพลง 
- ปรับระดับเสียงได้ 30 ระดับปรับระดับ EQ ได้ 6 ระดับ 

 
  
 

2.5 การเขียนสมการ 

  
2.2.4 แผง Solar Cell  

เซลล์แสงอาทิตย์ คือ สิ่งประดิษฐ์ที่ท าจากสารกึ่งตัวน า 
เช่น ซิลิคอน (Silicon), แกลเลี่ยม อาร์เซไนด์ (Gallium Arsenide), 
อินเดียม ฟอสไฟด์ (Indium Phosphide), แคดเมียม เทลเลอไรด์ 
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(Cadmium Telluride) และคอปเปอร์ อินเดียม ไดเซเลไนด์ (Copper 
Indium Diselenide) เป็นต้น ซึ่งเมื่อได้รับแสงอาทิตย์โดยตรงก็จะ
เปลี่ยนเป็นพาหะน าไฟฟ้า และจะถูกแยกเป็นประจุไฟฟ้าบวกและลบ
เพื่อให้เกิดแรงดันไฟฟ้าที่ขั้วทั้งสองของเซลล์แสงอาทิตย์ เมื่อน าขั้วไฟฟ้า
ของเซลล์แสงอาทิตย์ต่อเข้ากับอุปกรณ์ไฟฟ้ากระแสตรง กระแสไฟฟ้าจะ
ไหลเข้าสู่อุปกรณ์เหล่านั้น ท าให้สามารถท างานได้ 

 
2.2.5 จอ LCD  DISPLAY 
 จอ Liquid Crystal Display (LCD) เป็นจอแสดงผลรูปแบบ
หนึ่งที่นิยมน ามาใช้งานกันกับระบบสมองกลฝังตัวอย่างแพร่หลาย จอ LCD 
มีทั้งแบบแสดงผลเป็นตัวอักขระเรียกว่า Character LCD ซึ่งมีการก าหนด
ตัวอักษรหรืออักขระที่สามารถแสดงผลไว้ได้อยู่แล้ว และแบบที่สามารถ
แสดงผลเป็นรูปภาพหรือสัญลักษณ์ได้ตามความต้องการของผู้ใช้งาน
เรียกว่า Graphic LCD นอกจากนี้บางชนิดเป็นจอที่มีการผลิตขึ้นมาใช้
เฉพาะงาน ท าให้มีรูปแบบและรูปร่างเฉพาะเจาะจงในการแสดงผล เช่น 
นาฬิกาดิจิตอล เครื่องคิดเลข หรือ หน้าปัดวิทยุ เป็นต้น 

 
2.2.6 ฐานเวลา ไอซีDS3231 

DS3231 เป็นไอซีประเภท RTC (Real-Time Clock) ของบริษัท Dallas 
Semiconductor / Maxim ท าหน้าที่เป็นระบบฐานเวลา (ท าหน้าที่เป็น
เสมือนนาฬิกาของระบบ) เก็บข้อมูลอย่างเช่น วินาที นาที ชั่วโมง (แบบ 
12 หรือ 24) วันเดือนและปีในปัจจุบัน เชื่อมต่อสื่อสารแบบบัส I2C ได้ 
 

 
 

 
2.2.7 ตัวต้านทานปรับค่า  

ตัวต้านทานปรับค่าได้ (Trimpot หรือ Potentiometer) เป็น
อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ที่น ามาต่อวงจร เพื่อสร้างสัญญาณแอนะล็อกซึ่งเป็น
แรงดันไฟฟ้าที่สามารถปรับระดับได้ เช่น ในช่วง 0V ถึง VCC โดยทั่วไป 

 
 

2.2.8 รีเลย ์
เป็นอุปกรณ์ที่เปลี่ยนพลังงานไฟฟ้าให้เป็นพลังงานแม่เหล็ก 

เพื่อใช้ในการดึงดูดหน้าสัมผัสของคอนแทคให้เปลี่ยนสภาวะ โดยการ
ป้อนกระแสไฟฟ้าให้กับขดลวด เพื่อท าการปิดหรือเปิดหน้าสัมผัส
คล้ายกับสวิตช์อิเล็กทรอนิกส์ ซึ่งเราสามารถน ารีเลย์ไปประยุกต์ใช้ ใน
การควบคุมวงจรต่าง ๆ ในงานช่างอิเล็กทรอนิกส์มากมาย 

 
3. การด าเนินงาน 
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4. สรุปและข้อเสนอแนะ 

หลังจากออกแบบและไฟคนข้ามอัจฉริยะและได้น าไปทดลอง
ติดตั้งผลที่ได้สามารถกดปุ่มสวิตย์แล้วส่งสัญญาไปที่เสาอีกต้นได้และการ
ท างานพร้อมกัน ท าให้ไฟแต่ละกันนั้นติดได้ตามโปรแกรมที่เราเขียนไว้
ข้างต้นท าให้ใช้งานได้อย่างปลอดภัยต่อผู้ใช้ถนนคนเดิน 

 
 
5. กิตติกรรมประกาศ 
การที่ข้าพเจ้าได้มาปฏิบัติงานสหกิจศึกษา ณ บริษัท เจเนอเรชั่น ดิจิตอล 
เทคโนโลยี จ ากัด ในระหว่าง วันที่ 05 มิถุนายน 2559 ถึงวันที่ 29 
กันยายน 2560 ส่งผลให้ข้าพเจ้าได้รับความรู้ต่างๆ รวมทั้งประสบการณ์
การท างานที่หาไม่ได้จากในห้องเรียน ซึ่งล้วนแล้วแต่มีคุณค่าและเพิ่มพูน
ประสบการณ์ให้แก่ข้าพเจ้าทั้งสิ้น ส าหรับรายงานสหกิจศึกษาฉบับนี้ส าเร็จ
ลงได้ด้วยดีของความอนุเคราะห์ของบุคคลากรหลายท่านและหลายฝ่าย
ดังนี้ ขอขอบพระคุณอาจารย์ทุกท่านจากสาขาวิชาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์
และโทรคมนาคมที่ได้ให้ค าแนะน าในการเลือกสถานประกอบการและ
ขอขอบคุณ  ผู้ช่วยศาสตราจารย์ องอาจ   แสดใหม่      ที่ได้เดินทางมา
นิเทศงานสหกิจศึกษาเพื่อให้ขวัญและก าลังใจในระหว่างการปฏิบัติงาน 
ขอขอบคุณบุคลากร ณ บริษัท เจเนอเรชั่น ดิจิตอล เทคโนโลยี จ ากัด ที่มี
ส่วนเกี่ยวข้องทุกท่านที่ได้ให้ค าแนะน าในการท างานและการสนับสนุน ซึ่ง
มีรายนามดังต่อไปนี้ 
1. คุณสุพัตรา น้อยบุญลือ   (กรรมการผู้จัดการ) 
2. คุณชญานนท์ มนิเสน   (ผู้จัดการฝ่ายวิจัยและพัฒนา) 
3. คุณจิรวัฒน์ มินเสน (ผู้จัดการฝ่าย ผลิตและควบคุมคุณภาพ) 
4. คุณด ารง มินเสน (ผู้จัดการฝ่าย บริการลูกค้าและประชาสัมพันธ์) 
5.คุณศุพิชญาภัค ทองยิ่ง                 (ผู้จัดการฝ่าย จัดซื้อ และจัดส่ง) 
รวมถึงบุคลากรท่านอ่ืนๆที่ไม่ได้กล่าวถึงทุกท่านที่ได้ให้ค าแนะน าในการ
จัดท ารายงาน ข้าพเจ้าใคร่ขอขอบพระคุณผู้มีส่วนเกี่ยวขอ้งทุกท่าน ที่มี
ส่วนในการให้ข้อมูลเป็นที่ปรึกษา ในการท ารายงานฉบับนี้จนเสร็จสมบูรณ์ 
ตลอดจนให้การดูแลและให้ความเข้าใจเกี่ยวกับชีวิตของการท างานจริง 
ข้าพเจ้าขอขอบพระคุณไว้ ณ ที่นี้    
  

เอกสารอ้างอิง 
[1] บริษัท เจเนอเรชั่น ดิจิตอลเทคโนโลยี จ ากัด(ออนไลน์)เข้าถึงได้จาก 

http://www.gendit.com/ 
[2] ข้อมลูเกี่ยวกับ PIC (ออนไลน)์เข้าถึงได้จาก 
http://pic-arduino.blogspot.com/2015/08/pic.html 
[3] PIC16F777 (ออนไลน)์เข้าถึงได้จาก 

http://th.mouser.com/ProductDetail/MicrochipTechnology/PIC16
F777-
P/?qs=sGAEpiMZZMvqv2n3s2xjsXReEaAKUmyLI5HS9VSyszI%3d 

[4] PIR  Motion  Sensor  (ออนไลน)์เข้าถึงได้จาก 
http://www.thaieasyelec.com/article-wiki/review-product-
article/pir-motion-sensor-getting-started.html 

[5]  PIR  (ออนไลน)์เข้าถึงได้จาก 
https://www.arduitronics.com/product/83/pir-motion-sensor-
module  

[6]   รีโมทรถยนต ์  (ออนไลน)์เข้าถึงได้จาก
http.com/index.php?topic=1550.0%3Bwap2://www.attrageclub 

[7]  รีเลย ์  (ออนไลน)์เข้าถึงได้จาก
http://www.psptech.co.th/%E0%B8%A3%E0%B8%B5%E0%B9%8
0%E0%B8%A5%E0%B8%A2%E0%B9%8Crelay%E0%B8%84%E0%
B8%B7%E0%B8%AD%E0%B8%AD%E0%B8%B0%E0%B9%84%E0
%B8%A3-15696.page 

[8]  DFPlayer  (ออนไลน)์เข้าถึงได้จาก
https://www.dfrobot.com/wiki/index.php/DFPlayer_Mini_SKU:DFR
0299 

[9]  วงจรฐานเวลา  (ออนไลน)์เข้าถึงได้จาก  http://living-
electronics.blogspot.com/2010/04/blog-post_2310.html 

 
ประวัติผู้เขียนบทความ ให้ผู้เขียนบทความทุกท่านเขียนชื่อ ประวัติ
โดยย่อและงานวิจัยที่สนใจพร้อมทั้งสแกนรูปถ่าย  

 

 
 
 
 

 
ชื่อ  นาย วรุตม์  ผลาชิตร์ 
สาขาวิชา  วิศวกรรมไฟฟ้า – ไฟฟ้าก าลัง 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 
ที่อยู ่ บ้านเลขที่7/4 หมู่5 แขวงกระทุ่มราย เขตหนองจอก 
        จังหวัดกรุงเทพมหานคร 10530 
เบอร์โทรศัพท์  084-325-8596 
E-mail  Varut_pha6214@hotmail.com 
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ชื่อ  นาย ณัฐวุฒิ  ชัยชนะ 
สาขาวิชา  วิศวกรรมไฟฟ้า – ไฟฟ้าก าลัง 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 
ที่อยู่ บ้านเลขที่3 ซ.ลาดพร้าววังหิน38 เขตลลาดพร้าว  
       แขวงลาดพร้าว จังหวัดกรุงเทพมหานคร 10230 
เบอร์โทรศัพท์  091-883-9938 
E-mail  Tat_big@hotmail.com 
 

 
 
 
 

 
ชื่อ  นาย รัชภัทร  ภู่นันทพงษ์ 
สาขาวิชา  วิศวกรรมไฟฟ้า – ไฟฟ้าก าลัง 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 
ที่อยู่  บ้านเลขที่113 หมู่11 ต าบลคลองหาด อ าเภอคลองหาด 
        จังหวัดสระแก้ว 27260 
เบอร์โทรศัพท์  096-239-4844 
E-mail  punantapong@gmail.com 
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